ANTRIEBSTECHNIK GMBH

SerieE50D

gelbe LED: Fehler mechanisch- - 4 rote LEDs:
gelbe LED: Fehler elekirisch— | Erregungszustéinde
Poterfiometer der Phasen { und II

"6 A pro Phase
8 A/ 12 A pro Phase

—Steckerverbinder nach DIN 41612
Bauform C
32 — polige Messerleista

} 182 Abh.1: AbmaBe

Die Merkmale der Leistungsverstirkerkarte der Serie E 50 D:

— Sehr guter Rundlauf {iber den gesamten Drehzahlbereich

- Elektrisch und mechanisch kompatibel mit $T0 G RA Standardeinheiten
— KurzschluBsicherung

— Temperaturilberwachung

— Spannungsbereich von 24 VDC - 120 VDC

— Strombereich von 0 A/ Ph. - 12 A/ Ph.

— Gleichm&Bige Drehmomente bei allen Schrittzahlen

— Encodersignale (iber 9-poligen D-Sub Stecker



Einstellmoglichkeiten

Séamtiiche Einsteflungen kénnen aut der Riickseite der Steuerplatine einfach durch Lotbriicken ( Marken ) vor-
genommen werden.

Die Einsteliung des Motorstromes erfolgt, wie bei allen STOGRA Leistungsverstérkerkarten, durch ein Poten-
tiometer auf der Frontseite der Karte. '

Die roten LEDs geben den Erregungszustand der beiden Phasen an.

Die gelben LEDs melden auftretende Fehler.

Marke  Bedeutung Standardeinsteliung

R ~Offen: Automatische Stromabsenkung 50% im Stillstand Offen
Geschlossen: Keine Stromabsenkung

W Offen: Nennschrittzahl { 800 oder 1000 Schritt ) . Offen

- Geschlossen: 1/2 Nennschrittzahi _

D Offen:Die Drehtichtung wird nicht invertiart, * ™ ~Offen
Geschlossen: Qie Drehrichtung wird invertiart.

M Offen: Der mechanische Fehler wird ausgegeben. Offen
Geschlossen: Der mechanische Fehler wird unterdriickt.

F Inteme Funktion _

LH L offen, H geschlossen: HIGH - Aktiv ' " H Geschlossen

L geschlossen, H offen: LOW - Aktiv L Offen

HIGH - Aktiv ( Marke »sL« offen, »He geschlossen )

\ Anlegen einer Spannung (3,5 V bis 24 V) aktiviert den Eingang.
Eingang »Takt«: Die ansteigende Flanke wird ausgewertet.

‘Standardlieferzustand ist HIGH - Aktiv.

LOW - Aktiv ( Marke »L« geschlossen, »H« offen )

Durch SchlieBen der Brilcke an der Marke »L« und dffnen der
Briicke an der Marke »H« werden die Eingénge LOW - Aktiv.
Anlegen von OV.( bzw. Schalten gegen GND ) akiivierl den
Eingang. _

Eingang »Takt«: Die abfallende Flanke wird ausgewertet.

Schrittwinkeleinstellung { Marke »W« )

Die Schrittwinkeleinsteliung ist abhdngig von der Nennschritt-
zahl der Karte. Als Nennschrittzahl stehen 1000 und 800 Schritt
zur Verfligung. Bei geschlossener Marke ist eine externe Um-
schaltung der Schrittwinke! ( Pin a 2 ) nicht moglich.

Abb.2: Einstelimdglichkeiten



Automatische Stromabsenkung ( Marke »R« offen )

Der durch das Potentiometer einstellbare Phasenstrom ist fir Nennbetrieb ausgelegt. Ist die Marke offen, wird der
Phasenstrom im Stillstand des Motors auf die Halfte abgesenkt. Mit dem ersten ankommenden Schrittakt wird der
Phasenstrom wieder auf seinen Nennwert angehoben. 20 ms nach dem zuletzt ausgefiihrten Schrittakt faflt der

Phasenstrom wieder auf die Halfte seines Nennwertes ( Stillstand ) zurtick.
Bei Anliegen eines Reset - Signals wird die Stromabsenkung nicht aktiviert.

Standardiieferzustand: Marke »R« ist offen, die Stromabsenkung ist aktiviert.

Eingangsbeschaltung Eiigangssignale
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Abb.3: Eingangsheschaltung / Eingangssignale

Pinbelegung DrehgeberanschluB 9-polige Buchse
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Abb.4: Pinbelegung 8-polige D-Sub Buchse



Pinbelegung
Drehrichtung

Vorgabe der gewlnschien Motor-
drehrichtung

Ubererregen ( Boost )

Bei Aklivieren wird der Motor-
strom um 20% angehoben.
Im Stillstand ist dieses Signal

_ unwirksam,

Reset

. Bel Aktivieren wird die Einheit in
die Grundstellung gebracht.

Ein Takisignal bleibt ohne Wirkung.
Fehlermsidungen werden
zuriickgasetzt.:

Versorgungsspannung /

L

=

Schrittwinkel

Externe Umschaltung zwischen zwei
Schrittwinkeln { nur wenn die Karte auf
Nennschritizah! eingestellt ist, d.h, die
Marke »W« offen ist )

Entregen

Bei Aktivieren wird der Motorstrom ab-
geschaltet.

Takt

Bel jedem Taktimpuls wird ein Schritt
ausgefiihrt.

a-c12

Ausgang Bereitschaftssignal 3
Potentiafreiar Kontakt

offen; Fehler { elekir. od. mechan. )
geschlossen: kein Fehler

Imax: 05 A

r—

- Schrittmotor - Litzenausfiihrung
GND —

Einsetzbar in Busplatine RP/ L 60 und RP/ C60

Schrittmotor - Klemmkastenausflhrung

3} Oplion: ai2  Fehler elekirisch
¢12 Fehler mechanisch
Fehler: HIGH; 50 mA; offener Kollekior

Abb.5: Pinbelagung

Alle nicht bendtigten Eingénge kdnnen offen bleiben, sie missen nicht auf ein externes Potential gelegt werden.

Lieferbare Ausfithrungen: Beispiel: SE 800.06.120 E50D

1) Nannschritizahl 800 und Marke »W« gaschlossen
2) Nannschritizah! 10600 und Marke »W+ geschiossen

SEM . i .l E 50D i

' Schritte 400" T ' Standard:
5002 gemeinsamer Fehlerausgang
pra 800 F 3) Option: Fehler elektrisch und
Umdrehung — o ~ mechanisch getrennt
04 85 | versorgungsspannung
Strom / Phase | 06 120 VDO
A |08 Abb.6: Schitissel
i 12

Ausgabe: 1293 Anderungen vorbehaltent
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