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Schrittmotor-Leistungsverstarkerkarte Serie SE ... E50 V12 und SE ... E50 V14
— 2-Phasen-Schritimotor-Ansteverung
— Kompatibel mit STOGRA Standardeinheiten SE ... ES0
— Spannungsversorgung - Nennspannungen : 24 VDC bis 240 VDC
— Phasenstrdme von 0 A/Ph.-12 A/ Ph.
— integrierte SchrittwinkeiDberwachung
-mit STOGRAES0 Encoder (50 impulse pro Kanal pro Umdrehung) am Motor
(- auch als SE ... E200 V12/4 far E200 Encoder (200 impuise pro Kanal pro Umdrehung) lieferbar)
— slle Signale und Laltungen Gber 31 pol. Steckereiste Bauform HF
— KurzschiuBisicherung, Temperaturiberwachung und Unterspannungsiiberwachung
— Uber Litbricken einstelibare Schrittaufidsungen: 400 , 500, 800 und 1000 Sctwitt pro Umdrehung
— Erfiilung der EMV-Richtfinien
~ Ausfohrungen mit TTL- oder SPS-Eingangssignalpegel
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Einstelimdglichkeiten
Samtliche Einsteliungen kbnnen auf der Ruckseite der Steverplatine einfach durch Ltbriicken ( Marken ) vorgenommen werden,
Marke Bedeutung. Standardeinstellung
R Offen: Automatische Stromabsenkung 50% im Stilistand Offen
Geschlossen: Keine Stromasenbng
WOW1  Schrittwinkeleinstellung (siehe unten Tabelle) Offen e e
M Offen: Der mechanische Fehler wird ausgegeben. Offen
Geschiossen: Der mechanische Fehler wird unterdriickt.
F Inteme Funkdion - muB offen sein Offen
L-H L offen, H geschiossen: Eingangssignale HIGH - Akliv H Geschiossen
(beim Takt wird die ansteigende Flanke ausgewertet)
L geschiossen, M offen: Eingangssignale LOW - Aktiv L Offen il ——
(beim Takt wird die abfallende Flanke ausgewertet) Abb.2: Einstelimbglichkeiten

! Achtung : Nicht L und H schiieBen ! { KurzschiuB ! )



. Serie ES0 V12/V14
Automatische Stromabsenkung ( Marke »R« offen )

Der durch das Polentiometer einstelibare Phasenstrom ist fir Nennbetrieb ausgelegt. Ist die Marke offen, wird der Phasenstrom im Stilistand
des Motors aut die Halite abgesenid. Mit dem ersten ankommenden Schrittakt wird der Phasenstrom wieder auf seinen Nennwerl
angehoben. Bei Anliegen eines Reset-Signals wird die Stromabsenkung nicht aktivierl.

Schrittwinkeleinstellung | wi_| wo_[Schritte pro Umdrehung]
durch die Marken WO und W1 0 0 800
X = Marke geschiossen ;)( L‘ 1%%00
=M
0 = Marke offen X X 500

Stromeinstellung

Ab Werk ist die Leistungsverstirkerkarte auf Nennstrom eingestelit. Bei Bedarf kann der Motorstrom abgeandert werden. Fir eine Anderung
des Phasenstroms muf am Reset-Eingang ein Signal anstehen. Dadurch leuchtet nur LED *0* (sishe Abb. 3) 1

Am Mefipunki B gegen MeBpunkt GND wird mit einem Voltmeter eine dem Phasenstrom proportionale Spannung gemessen.

300 mV entsprechen dem Nennstrom der Leistungsverstirkerkarte. D.h. bei einer Leistungsverstirkerkarte Typ SE 400.04.60 E50 V14 ist
der Phasenstrom auf 4A/Ph. eingestelit, wenn das Voltmeter 300mV anzeigt. 225mV entsprechen 3A/Ph. Leistungsverstarkerkarten mit
8 A/Ph. Nennstrom biiden eine Ausnahme - siehe Tabelle. Der Phasenstrom wird Uiber das Polentiometer an der Frontseite eingesteliL

Abb.3:
Stromein-
stellung und
Zustands-
anzeigen
Nennstrom | 1APh. | 4 APh. 6 A/Ph. | 12 A/Ph. 8A/Ph.
ZB.: | SE 400.01.24 | SE 400.04.85 |SE 500.06.85 |SE 800.12.120 SE 1000.08.120
E50 V12 ES0 V14 E50 V12 E50 Vi4 E50 V14
eingesteliter Phasenstrom
(V) MeBspannung| % [APh] [APH] (APH] [APh) || MeBspannung [arn)
375 mvV 125% 1,25 5 75 15 3ImV 125% 10
300 mv 100% 1 4 6 12 267TmV 100% 8
225 mv 75% 0,75 3 45 9 200mV 75% 6
150 mV 50% 0,50 2 3 6 1BmV 50% 4
max. einstelibarer Strom
in Ampere ! Phase (s 59 14 56 84 145 12

Eingangs- und Ausgangssignale
-Oberregen bewirkt ein Anheben des Phasenstroms um 20%.
-Entregen schaltet die Motorphasen stromlos.
-Riicksetzen bringt die Einheit in Grundstellung - Phase Null. Ein Takts:gnal bleibt ohne Wirkung und Fehiermeldungen werden geibscht.
-Drehrichtung gibt die Motordrehrichtung vor - Signal aus Steuening.
-Schrittakt - Bei jedem Taktimpuls wird ein Schritt ausgefishit.
-Schrittwinkel haibiert die Schrittaufidsung von 1000 bzw. 800 auf 500 bzw. 400 Schritie/Umdrehung. Das Signal ist imser Low-aktiv.
- wirkt nur, wenn die Lotbriicke WO offen ist.
-Anderung Drehrichtung kehrt die Drehrichlung um - Zuordnung der Motordrehrichtung zum Signal Drehrichtung
- Das Signal ist immer Low-aktiv.
-Fehler elektrisch / Bereitschattssignal kommt bei Unterspannung, KurzschiuB oder Ubertemperatur.
Im fehlerfreien Zustand ist der Relaiskontakt geschlossen.
" -Fehler mechanisch zeigt einen Schrittveriust des Schrittmotors an (Lastwinkel > 3,6°).
Im fehlerfreien Zustand ist der Relaiskontakt geschlossen.
-Phase Null gibt die elektrische Nullstellung an (afle 7,2° - mechanisch)



Eingangssignale Serie ES0 V12/ V14
Anstiegszeit max. 1us , Fallzeit max.: 1ps, Frequenz Takt max.: 45 KHz

Eingangsschaltung Eingangssignale V12/SPS  Eingangssignale V14/TTL
Beispiel: HIGH - Aktiv 2 .
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Abb. 5: b2
Ausgangssignale

Abb. 6: Timing
Bereitschattssignal

Versorgungsspannung P
Maximat zuilissige Versorgungsspannung : Nennspannung der Leistungsverstirkerkarte plus 15% (Netzschwarkungen 1)
Die Nennausgangsspannung des Netztelis ( = Versorgungsspannung der Leistungsverstirkerkarte) darf nie hdher sein, als die
Nennspannung der Leistungsverstarkerkarte.
Zum Beispiel Auslegung eines Netzteils fir SE 800.06.120 £50 V12 ;

Ausgangsspannung Netzied = 120 VDC (und nicht (I) 138 VDC = 120 VOC + 15%)

Arbeitsbereich - Versorgungsspannung (siehe Bereitschafissignal Abb.6)

(Nenn-) Ve annun:
Leistun)gsverst egr:;ge [VDg] | Ug [VDC] Up [VDCJ
24 18 16
60 43 32 Ug und Uy +- 5%
85 43 32
120 50 38
240 120 100
Technische Daten
GerMteschutz
Schutzart IP 00 i
Schulz gegen KurzschiuB, Ubertemperatur und Unterspannung s&"m Instailation
Gewicht nach EN500082-2 :
Nennstrom|1 APh| 4 A/Ph | 6 APh |8 A/Ph{12 APPh - bei V14 (TTL-Level) sind die Signaleingdnge nicht
Gewicht |02 K9|0,52 Kg[0,77 K| 1,1 Kg| 1,1Kg - stdrfest gagen schnelie Transienten (Burst)
Umgebungsbedingu
U"anungen.oc bis 50°C ' ' Stdrabstrahlung
maximale Kihikdrpertemperatur ; 85°C R bei fachgerechter Instafiation und Schirmen
Fi ¥ : - baw. Filtern der Leitungen und Signale

L&&%nﬂﬂmmmm nach EN55011 Klasse B



Pinbelegung Serie ES0 V12/ V14
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Leistungsversidrkerkarie

Einsetzbar in Busplatine RP/LE50 und RP/CESO —
Alle nicht bendtigten Eingénge kdnnen offen bleiben, sie miissen nicht auf ein extemes Potential gelegt werden.

S

Lieferbare Ausfiihrungen: Beispiel: SE 800.06.120 E50 V12

SElN.J . E50Vil
cupgas  eagmm -
S ) 7 T [2Tsrs o
o [4 | Eingangssignae
Umdrehung 1000 - -
V1 | EMV - Design Seriet |
ol f 50 | integrierte Schittwinke-
Nen | 04 = 1= | aberwachung £50
Strom / Phase | 06
A 08 60 Nenn-
2 85 | Versorgungsspannung
120 vDC
Ausaabe: 12.96 Andarunaen vorbehalien! 240 Abb.8: Schidssel
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