m-*;*;“ Zcbotronics
@ Schrittmoloren

Ein Produkt von Wild & Grabmaier Feinmechanik und Elektronik KG

Serie P01, P02, P03

gelbe LED: Fehler

. 4 rote LEDs:
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-~ Die Merkmale des Mikroschritts der Serie P01, P02, P03:

— Die Schrittzahl ist auf der Karte einstellbar und extern umschaltbar
— Sehr guter Rundiauf {iber den gesamten Drehzahlbereich

— Elektrisch und mechanisch kompatibel mit Zebotronics Standardeinheiten
— KurzschluBsicherung |

— Temperaturiiberwachung

— Spannungsbereich von 24 VDC - 120 VDC

— Strombereich von 0 A/Ph. - 12 A/ Ph.

— GleichméBige Drehmomente bei alien Schrittzahlen

— Serie PO1: Bis 10000 Schritte/Umdrehung

— Serie P02: Bis 12800 Schritte/Umdrehung

— Serie P03: Bis 8000 Schritte/Umdrehung
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Einstelimoglichkeiten

Samtliche Einstellungen kénnen auf der Riickseite der Steuerplatine einfach durch Létbriicken ( Marken } vor-
genommen werden. .

Die Einstellung des Motorstromes erfolgt, wie bei allen Zebotronics Leistungsverstérkerkarten, durch ein Poten-
tiometer auf der Frontseite der Karte.

Die roten LEDs geben den Erregungszustand der beiden Phasen an.

Die gelbe LED meldet aufiretende Fehler.

Marke Bedeutung ' : Standardeinstellung
R Offen: Automatische Stromaksenkung 50 % im Stillstand offen
Geschlossen: Keine Stromabsenkung
L Offen: HIGH - Aktiv offen
Geschlossen: Low - Aktiv
S0 Nicht belegt
St Nicht belegt
Co-C3 Schrittwinkeleinstellung { siehe Tabelle ) offen

HIGH - Aktiv ( Marke »L« offen )

. il e e g = '
Ein Anlegen einer Spannung an einen Eingang bewirkt ein @ é £ g g é% % @ :
Setzen des Einganges. : Uos L
Eingang »Takt«; Die ansteigende Flanke wird ausgewertet. e e o T A
Standardiieferzustand ist HIGH - Akiv. ' OHIEEET !..
LOW - Aktiv ( Marke »L« geschlossen ) e ey el 1
Durch SchiieRen der Briicke an der Marke »L« werden die Ein- X St a £
gange LOW-Aktiv. NN ET
Ein Anlegen von 0V an einen Eingang bewirkt ein Setzen des B s
Eingangs. .
Eingang »Taki«: Die abfallende Flanke wird ausgewertet. .

Automatische Stromabsenkung { Marke »R« offen )

Der durch das Potentiometer einstellbare Phasenstrom ist fiir Nennbetrieb ausgelegt. Ist die Marke ofien, wird der
Phasenstrom im Stillstand des Moters auf die Halfte abgesenkt. Mit dem ersten ankommenden Schrittakt wird der
Phasenstrom wieder auf seinen Nennwert angehoben. 20 ms nach dem zuletzt ausgeflihrten Schrittakt fallt der
Phasenstrom wieder auf die Halite seines Nennwertes { Stilistand ) zuriick.
Bei Anliegen eines Reset - Signals wird die Stromabsenkung nicht akfiviert.

Standardlieferzustand: Marke »R« ist offen, die Stromabsenkung ist aktiviert.
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Schrittwinkeleinstellung auf der Platine

Mit Hilfe der Marken C0, C1, C2 und C3 kénnen verschiedene Schrittwinkel eingestellt werden. Zusétzlich kann
extern Uber den Pin a2 zwischen zwei Schrittwinkeln umgeschaltet werden. Die Umschaltung ist innerhalb der
Start-Stop - Frequenz vor jedem Schrittakt méglich,

Aufldsung extern umschaltbar Marken zur
Schritte / Umdrehung Schrittwinkeleinstellung
Serie SE P01 Serie SE P02 Serie SE P03 | X = Marke geschlossen
PIN a2 PIN a2 PIN a2 sonst = Marke offen
nichtaktiv | aktiv | nichtakty |  aktiv | nicht aktiv | aktiv C3| C2 | C1! CO0
2500 500 | 3200 800 200
200 200 400 X
250 400 | 2000 500 X
5000 400 6400 800 800 X X
500 1260 | 1000 X
1000 1600 | 200 X X
2000 2560 400 X | X
2500 3200 4000 800 X I X | X
200 200 1000 X
250 | 400 2000 X | X
400 800 200 | X X
10000 | 500 | 12800 1280 400 X_| X | X
1000 1600 8000 800 X | X
2000 2560 | 1800 | X | X | X
2500 3200 2000 X | X | X
5000 6400 4000 X | X | X | X
Eingangsbeschaltung Eingangssignale
LOW - Aktiv = - -
4KT Marke » L« geschlossen Do RAEEHITG ﬂIJ = L
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Pinbelegung
Drehrichtung Schrittwinkel
Vorgabe der gewtinschten Motor- | Externe Umschaltung zwischen zwei
drehrichtung "xx | Schrittwinkeln
Ubererregen ( BOOSf ) Y I'-_ I".I Entregen
Bei Akfivieren wird der Motor- %, /" Bei Akiivieren wird der Motorstrom ab-
strom um 20% angehoben. J.-’ geschaltet.
Im Stillstand ist dieses Signal J
unwirksam. 33 R | + Takt
\ -.l i’J ./ Bei jedem Taktimpuls wird ein Schritt
Reset . g " ausgefiihn.
Bei Aktivieren wird die Einheitin ™. ' | +f
die Grundstellung gebracht. e a-¢12
Ein Takisignal bleibt ohne Wirkung. *I p I ,Ausgang Bereitschaftssignal
Fehlermeldungen werden " Potentialfreier Kontakt
zuriickgesetzt, / offen: Fehler
"= = 4 geschlossen: kein Fehler
Versorgungsspannung -~ 1L f lmax: 05A
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Schrittmotor - Litzenaustiihrung
GND ——
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Schrittmotor - Klemmkastenausfiihrung
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Alle nicht benétigten Eingange kénnen offen bieiben, sie missen nicht auf ein externes Potential gelegt werden.

Lieferbare Ausfilhrungen: ~ Beispiel: SE P01.06.120

SE .

| B | Versorgungsspannung
= 120 VDO
Serie | PO2

PO3 4
0 Strom / Phase

0 A
12

Anderungen vorbehalten!
Ausgabe: 10.93




